
Section 2.1 Answers: 

1)  x-intercepts  (0,0) 𝑎𝑛𝑑 (6,0)    𝑦 − 𝑖𝑛𝑡𝑒𝑟𝑐𝑒𝑝𝑡 (0,0) 

3)  x-intercepts  (−4,0) 𝑎𝑛𝑑 (1,0) 𝑎𝑛𝑑 (5,0)    𝑦 − 𝑖𝑛𝑡𝑒𝑟𝑐𝑒𝑝𝑡 (0,20) 

5)  x-intercept  (8,0)    𝑦 − 𝑖𝑛𝑡𝑒𝑟𝑐𝑒𝑝𝑡 (0, −4) 

7)  x-intercept  (−9,0)    𝑦 − 𝑖𝑛𝑡𝑒𝑟𝑐𝑒𝑝𝑡𝑠 (0,3) 𝑎𝑛𝑑 (0, −3) 

9)  x-intercepts  (−5,0) 𝑎𝑛𝑑 (1,0)    𝑦 − 𝑖𝑛𝑡𝑒𝑟𝑐𝑒𝑝𝑡 (0, −5) 

11)  x-intercept  (8,0)    𝑦 − 𝑖𝑛𝑡𝑒𝑟𝑐𝑒𝑝𝑡 (0,2) 𝑎𝑛𝑑 (0,4) 

13a)  point (1, −2)    13b)  point  (−1,2) 13c)  point  (−1, −2) 

 

 

  



15a)  point (−1, −3)    15b)  point  (1,3) 15c)  point  (1, −3) 

 

 

17a)  point (5,0)    17b)  point  (−5,0) 17c)  point  (−5,0) 

 

 

 



 

19a)  point (0,2)    19b)  point  (0, −2) 19c)  point  (0,2) 

 

21) 

 

 

 



23)  

 

25) 

 

  



27)  𝑥 − 𝑎𝑥𝑖𝑠  29)  𝑦 − 𝑎𝑥𝑖𝑠  31)  𝑜𝑟𝑖𝑔𝑖𝑛 

33a)  𝑥 − 𝑎𝑥𝑖𝑠 𝑠𝑦𝑚𝑚𝑒𝑡𝑟𝑦 

 

33b)  𝑟𝑒𝑝𝑙𝑎𝑐𝑒 𝑦 𝑤𝑖𝑡ℎ − 𝑦, 𝑟𝑒𝑙𝑎𝑡𝑖𝑜𝑛  ℎ𝑎𝑠 𝑥 𝑎𝑥𝑖𝑠 𝑠𝑦𝑚𝑚𝑒𝑡𝑟𝑦 𝑖𝑓 𝑟𝑒𝑑𝑢𝑐𝑒𝑠 𝑡𝑜 𝑜𝑟𝑖𝑔𝑖𝑛𝑎𝑙 𝑟𝑒𝑙𝑎𝑡𝑖𝑜𝑛 

𝑥 + (−𝑦)2 = 16  

𝑟𝑒𝑑𝑢𝑐𝑒𝑠 𝑡𝑜:  𝑥 +  𝑦2 = 16  

𝑠𝑖𝑛𝑐𝑒 (−𝑦)2 = 𝑦2   

𝑖𝑡 𝑟𝑒𝑑𝑢𝑐𝑒𝑠 𝑡𝑜 𝑡ℎ𝑒 𝑜𝑟𝑖𝑔𝑖𝑛𝑎𝑙 𝑝𝑟𝑜𝑏𝑙𝑒𝑚 𝑎𝑛𝑑 𝑡ℎ𝑖𝑠 𝑝𝑟𝑜𝑣𝑒𝑠 𝑥 − 𝑎𝑥𝑖𝑠 𝑠𝑦𝑚𝑚𝑒𝑡𝑟𝑦  

  



35a)  𝑦 − 𝑎𝑥𝑖𝑠 𝑠𝑦𝑚𝑚𝑒𝑡𝑒𝑟𝑦 

 

35b)  𝑟𝑒𝑝𝑙𝑎𝑐𝑒 𝑥 𝑤𝑖𝑡ℎ − 𝑥, 𝑟𝑒𝑙𝑎𝑡𝑖𝑜𝑛 ℎ𝑎𝑠 𝑦 𝑎𝑥𝑖𝑠 𝑠𝑦𝑚𝑚𝑒𝑡𝑟𝑦 𝑖𝑓 𝑟𝑒𝑑𝑢𝑐𝑒𝑠 𝑡𝑜 𝑜𝑟𝑖𝑔𝑖𝑛𝑎𝑙 𝑟𝑒𝑙𝑎𝑡𝑖𝑜𝑛 

𝑦 + (−𝑥)2 = 4  

𝑟𝑒𝑑𝑢𝑐𝑒𝑠 𝑡𝑜:  𝑦 + 𝑥2 = 4  

 𝑠𝑖𝑛𝑐𝑒 (−𝑥)2 = 𝑥2   

𝑖𝑡 𝑟𝑒𝑑𝑢𝑐𝑒𝑠 𝑡𝑜 𝑡ℎ𝑒 𝑜𝑟𝑖𝑔𝑖𝑛𝑎𝑙 𝑝𝑟𝑜𝑏𝑙𝑒𝑚 𝑎𝑛𝑑 𝑡ℎ𝑖𝑠 𝑝𝑟𝑜𝑣𝑒𝑠 𝑦 − 𝑎𝑥𝑖𝑠 𝑠𝑦𝑚𝑚𝑒𝑡𝑟𝑦  

  



37a)  𝑜𝑟𝑖𝑔𝑖𝑛 𝑠𝑦𝑚𝑚𝑒𝑡𝑟𝑦 

 

37b)  𝑟𝑒𝑝𝑙𝑎𝑐𝑒 𝑥 𝑤𝑖𝑡ℎ − 𝑥 𝑎𝑛𝑑 𝑦 𝑤𝑖𝑡ℎ − 𝑦,

𝑟𝑒𝑙𝑎𝑡𝑖𝑜𝑛 ℎ𝑎𝑠 𝑜𝑟𝑖𝑔𝑖𝑛 𝑠𝑦𝑚𝑚𝑒𝑡𝑟𝑦 𝑖𝑓 𝑟𝑒𝑑𝑢𝑐𝑒𝑠 𝑡𝑜 𝑜𝑟𝑖𝑔𝑖𝑛𝑎𝑙 𝑟𝑒𝑙𝑎𝑡𝑖𝑜𝑛 
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  𝑟𝑒𝑑𝑢𝑐𝑒𝑠 𝑡𝑜 𝑜𝑟𝑖𝑔𝑖𝑛𝑎𝑙, 𝑝𝑟𝑜𝑣𝑒𝑠 𝑜𝑟𝑖𝑔𝑖𝑛 𝑠𝑦𝑚𝑚𝑒𝑡𝑒𝑟𝑦  

  



39a)  𝑛𝑜𝑛𝑒  (𝑔𝑟𝑎𝑝ℎ ℎ𝑎𝑠 𝑛𝑜𝑛𝑒 𝑜𝑓 𝑡ℎ𝑒 3 − 𝑠𝑦𝑚𝑚𝑒𝑡𝑟𝑦𝑠) 

 

39b)  𝑛𝑜 𝑡𝑒𝑠𝑡 𝑡𝑜 𝑏𝑒 𝑑𝑜𝑛𝑒 𝑎𝑠 𝑟𝑒𝑙𝑎𝑡𝑖𝑜𝑛 ℎ𝑎𝑠 𝑛𝑜𝑛𝑒 𝑜𝑓 𝑡ℎ𝑒 𝑠𝑦𝑚𝑚𝑒𝑡𝑟𝑖𝑒𝑠  

  



41)  𝑦 = 𝑥2 
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43)  𝑦 = √𝑥 

x y 

-2 Not a 

real 

number 

-1 Not a 

real 

number 

0 0 

1 1 

4 2 

9 3 

16 4 

 


